
衝突安全性試験

Hybrid III -AM 50

衝突安全性試験装置（速度:1～20 km/h）

Hybrid III -AF05 Q6

衝突安全性試験の例 （移動作業型ロボットと壁による 6歳児の挟み込み）

人体ダミー

様々な製品分野の試験を行っておりますのでご相談下さい



項目 スペック 対応規格

牽引装置 レール全⾧ 22.0 m，有効牽引⾧ 19.0 m ISO13482
ISO23482-1
JIS B 8445
JIS B 8446-1
JIS B 8446-3
etc.

備考）
衝突用バリア有および無しの
試験が可能．

駆動方式 ACサーボモータによるベルト駆動

牽引速度 1～20 km/h （0.1 km/h ステップで設定可能）

牽引可能質量 150 kg 以内 （20 km/h），250 kg 以内 （10 km/h）

牽引可能寸法 幅 1,000 mm，⾧さ 2,000 mm，高さ 2,500 mm 以内

衝突用バリア 全体を 34 分割し，衝撃力の分布を測定

衝突安全性試験装置仕様

測定結果の例 :6歳児の頭部加速度

衝突安全性試験装置仕様

項目 スペック 備考

撮影コマ数/秒 100～198,000 （通常100，500，1,000）

ピクセル数は，撮影コマ数に
依存．

ピクセル数 最大 1,280×1,024

電子シャッタ 最短 1/1,000,000 秒

録画時間 最大 約20秒

ハイスピードカメラ仕様
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Standard Deviation of Peak at Head/Robot  Contact

Standard Deviation of  Peak
at Head/Wall Conatact

NEDO「生活支援ロボット実用化プロジェクト，安全検証手法の研究開発」より

Contact

お問合せ 企画・管理部 研究推進グループ
Tel: 029-856-1120 / Fax: 029-856-1124

E-mail: kenkyu@jari.or.jp一般財団法人日本自動車研究所


