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4．学会等表彰の受賞者 

表彰名 受賞者 表彰対象 

計測自動制御学会 

システムインテグレーション部門講

演会 

優秀講演賞 

加藤 良祐 

今長 久 

川野 啓太* 

我妻 宏明* 

(*九州工業大学) 

「先読みリスク検知のための多車

間相互作用の網羅的分析可能にす

るオントロジーモデルの提案およ

び自動運転安全性評価用走行シナ

リオ生成手法の検討」 

 

 

 

 

 




